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ABSTRAK  

The Uninteruptable Power Supply monitoring system is a system designed to 

continuously collect, analyze, and report information about a process or system. 

The UPS monitoring system uses the NODEMCU ESP8266 microcontroller as its 

programming. The UPS monitoring system uses the IOT (internet of things) method 

based on the blynk application and the blynk website. The UPS monitoring system 

controls the output current and voltage of the UPS. The sensor used in the UPS 

monitoring system is the PZEM 04T sensor. The output of the UPS will be read by 

the PZEM sensor through a power outlet that has been connected to the PZEM 

004T sensor. The purpose of creating an Uninteruptable Power Supply monitoring 

system is as a tool for monitoring current and voltage on the UPS in order to make 

work easier and more efficient. The UPS monitoring system research method uses 

ADDIE by developing previous research. The error difference is the process of 

comparing error monitoring results with predetermined standards, to identify and 

evaluate differences or deviations that occur. UPS monitoring system testing uses 

1000VA, 2000VA, and 3000VA UPS. UPS monitoring system testing compares the 

voltage output between the research tool and a Fluke digital multitester. In the 1000 

VA UPS test, the error difference between the research tool is 1.63 VAC. In the 2000 

VA UPS, the error difference between the research tool and the multitester is 1.32 

VAC. In the 3000 VA UPS, the error difference between the research tool and the 

multitester is 1.42 VAC. The UPS monitoring system can be used for monitoring 

because the error difference is low. 

Keyword : Uninteruptible Power Suplay,PZEM004T,NODEMCU ESP8266 

 

Sistem monitoring Uninterruptible Power Supply merupakan suatu sistem yang 

dirancang untuk mengumpulkan, menganalisis, dan melaporkan informasi secara 

terus menerus tentang suatu proses atau sistem. Sistem monitoring UPS 

menggunakan mikrokontroller NODEMCU ESP8266 sebagai pemrogramanya. 

Sistem monitoring UPS menggunakan metode IOT (internet of things) berbasis 

aplikasi blynk dan website blynk. Sistem monitoring UPS mengontrol arus dan 

tegangan keluaran dari UPS. Sensor yang digunakan dalam sistem monitoring UPS 

yaitu sensor PZEM 04T. output dari UPS akan di baca sensor PZEM melalui stop 

kontak yang sudah terhubung dengan sensor PZEM 004T. Tujuan dibuatnya Sistem 

monitoring Uninterruptible Power Supply sebagai alat untuk monitoring arus dan 

tegangan pada UPS agar dapat memudahkan pekerjaan dan lebih efisien. Metode 

penelitian sistem monitoring UPS mengunakan  ADDIE dengan mengembangkan 

penelitian sebelumnya. Selisih error adalah proses membandingkan hasil 

monitoring kesalahan dengan standar yang telah ditetapkan, untuk mengidentifikasi 

dan mengevaluasi perbedaan atau penyimpangan yang terjadi. Pengujian sistem 

monitoring UPS menggunakan UPS 1000VA,2000VA,dan 3000VA. Pengujian 

sistem monitoring UPS membandingkan output tegangan antara alat penelitian 

dengan multitester digital fluke. Pada pengujian UPS 1000 VA selisih error antara 

alat penelitian yaitu 1,63VAC. pada UPS 2000VA selisih error antara alat penelitian 

dan multitester 1,32VAC. Pada UPS 3000VA selisih error antara alat penelitian dan 

multitester yaitu 1,42VAC. Sistem monitoring UPS dapat digunakan untuk 

monitoring karena selisih error rendah. 

 

Kata kunci :Uninteruptible Power Suplay,PZEM 004T. NodeMCU ESP8366 
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